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I. Журналы
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∙ Automatica (IFAC)

H-Index (SJR) – 331

Journal Impact Factor – 4,8

Scientific Journal Rankings (2024) – 3,054 (Q1)

∙ IEEE Transactions on Automatic Control

H-Index (SJR) – 344

Journal Impact Factor – 6,2

Scientific Journal Rankings (2024) – 3,804 (Q1)
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Automatica + IEEE TAC (2018–2024)
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Automatica + IEEE TAC (2018–2024)

2018 2019 2020 2021 2022 2023 2024

ПИД-управление 18 11 14 20 21 18 20

Интеллектуальные системы 

управления, анализ данных
17 19 23 27 37 57 61

Управление в социально-

экономических системах
26 27 21 22 21 17 16

Управление в технических 

системах
27 30 31 35 29 31 30

Управление в условиях 

сетевых атак
30 23 46 36 40 51 44

Стохастические системы 133 156 149 163 196 199 227

Оптимизация, системный 

анализ и исследование 

операций

135 135 126 144 163 190 198

Робастное, адаптивное и 

сетевое управление
267 270 279 298 326 330 387

Нелинейные системы 218 235 271 299 310 305 350

Линейные системы 156 183 173 173 206 197 219

Всего 1045 1100 1147 1237 1370 1413 1572
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Automatica + IEEE TAC:

статьи с российской аффилиацией (2018–2024)

2018 2019 2020 2021 2022 2023 2024

ПИД-управление 0 0 0 0 0 0 0

Интеллектуальные системы 

управления, анализ данных
0 0 0 0 0 0 0

Управление в социально-

экономических системах
0 0 0 2 0 0 0

Управление в технических 

системах
0 0 1 0 0 0 0

Управление в условиях 

сетевых атак
0 0 0 0 2 0 0

Стохастические системы 2 0 1 1 1 3 0

Оптимизация, системный 

анализ и исследование 

операций

0 0 0 1 1 1 3

Робастное, адаптивное и 

сетевое управление
3 4 7 12 6 5 6

Нелинейные системы 3 4 8 11 11 8 8

Линейные системы 4 3 1 4 5 2 2

Всего 12 11 18 31 26 19 19
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II. Конгрессы IFAC
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∙ IFAC World Congress 2017

Тулуза, Франция, 9–14 июля 2017 г.

2620 докладов; из России — 86 (3,18%)

∙ 1st Virtual IFAC World Congress 2020

Берлин, Германия, 11–17 июля 2020 г.

2850 докладов; из России — 112 (3,93%)

∙ IFAC World Congress 2023

Иокогама, Япония, 9–14 июля 2023 г.

2028 докладов; из России — 32 (1,58%)
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Конгрессы IFAC (2017, 2020, 2023)
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Доклады с российской аффилиацией
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III. Конференции 2011–2024 гг.

в России и за рубежом

(данные предоставлены Д.А.Новиковым)
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Общая тематика
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“Сетевизм”
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Приложения
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Немного статистики:

коэффициенты корреляции

ВСПУ IFAC

2019/2014 2024/2019 2020/2017 2023/2020

Общая тематика 0,98 0,99 0,99 1,00

“Сетевизм” -0,65 0,67 0,7 0,75

Приложения 0,58 0,94 0,66 0,76

ВСПУ’14/IFAC’17 ВСПУ’19/IFAC’20 ВСПУ’24/IFAC’23

Общая тем. 0,97 0,99 0,98

“Сетевизм” 0,10 0,53 -0,50

Приложения 0,53 -0,13 0,30
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IV. Немного подробностей:

ПИД-управление
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Тематика публикаций в Automatica и IEEE TAC по ПИД-управлению

Теория Приложения

2018 системы линейные; системы с неизвестными пара-

метрами; системы с запаздыванием

механические систе-

мы, сетевые системы

2019 системы с запаздыванием; системы в частных про-

изводных

механические систе-

мы, сетевые системы

2020 нелинейные системы; системы с запаздыванием;

управление на основе данных

БПЛА, механические

системы, сетевые си-

стемы

2021 линейные и нелинейные системы с неизвестными

параметрами; системы с запаздыванием; управле-

ние на основе данных

химический реактор

2022 линейные и нелинейные системы с неизвестными

параметрами; системы с запаздыванием

химический реактор,

сетевые системы

2023 системы с переменными параметрами; нелинейные

системы; системы с запаздыванием

робототехника

2024 нелинейные системы; системы с запаздыванием;

системы с неизвестными параметрами; системы в

частных производных; управление на основе данных

механические систе-

мы, сетевые системы,

робототехника
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Тематика докладов на IFAC World Congress по ПИД-управлению

Теория Приложения

2017 гибридные системы, системы с переключения-

ми, системы с запаздыванием, распределенное

управление и оценивание, нелинейные системы с

неопределенностью, дискретные системы, онлайн-

управление с нечеткой логикой, идентификация, си-

стемы дробного порядка, управление на основе дан-

ных

БПЛА, транспорт, се-

тевые, механические,

электромеханические

системы, энергетика

2020 обнаружение неисправностей и диагностика, собы-

тийное управление, прогнозирующее управление,

нестационарные линейные системы, мультиагент-

ные системы, машинное обучение, обучение с под-

креплением, адаптивное управление, управление на

основе данных, стохастические системы, консенсус

БПЛА, транспорт, се-

тевые, механические,

электромеханические

системы, электро-

энергетика, биомеди-

цина, робототехника,

космонавтика

2023 нестационарные системы, системы с неопределен-

ностью, MIMO-системы, нейросети, машинное обу-

чение, управление на основе данных, нечеткая ло-

гика, хаотические системы

БПЛА, сетевые систе-

мы, энергетика, хи-

мические реакции
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∙ Ziegler J.B., Nichols N.B. Optimum

Settings for Automatic Controllers // Transact.

ASME. 1942. Vol. 64. P. 759–768.

∙ Поляк Б.Т., Хлебников М.В. Новые

критерии настройки ПИД-регуляторов //

АиТ. 2022. № 11. С. 62–82.

∙ Хлебников М.В. Синтез ПИД-регулято-

ра для подавления ограниченных внешних

возмущений // АиТ. 2025. (в печати)

∙ Shatov D.V., Rezkov I. PID Controllers

Design via LQ Criterion for Quadcopter

Altitude Control // 7th Int. Conf. Control

Systems, Mathematical Modeling, Automa-

tion and Energy Efficiency (SUMMA 2025).

∙ Грант РНФ № 25-29-20062 “Новые ме-

тоды синтеза ПИД-регуляторов” (2025–

2026). Руководитель — М.В. Хлебников.
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В заключение хотелось бы предложить

посмотреть на свои направления исследований:

как в сравнении с другими направлениями,

так и с временно́й динамикой

Спасибо за внимание!
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