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СОВРЕМЕННЫЕ ПРИКЛАДНЫЕ РАЗРАБОТКИ

1. УПРАВЛЕНИЕ ПОДВИЖНЫМИ ОБЪЕКТАМИ
�

1.1. ИНФОРМАЦИОННАЯ ПОДДЕРЖКА ЭКИПАЖА ВОЗДУШНОГО 
СУДНА НА ВЗЛЕТНО-ПОСАДОЧНЫХ РЕЖИМАХ
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Случайные факторы:
- Аэродинамика
- Ветер, осадки
- Реверс тяги
- Торможение шасси
- Выпуск спойлеров 

Основные факторы процесса торможения
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Прогнозирование безопасного пролета над препятствием. ���A����	����
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1.2. УПРАВЛЕНИЕ ТРАЕКТОРИЕЙ И СКОРОСТЬЮ САМОЛЕТА 
С УЧЕТОМ ПОСТОЯННЫХ И ДИНАМИЧЕСКИХ ОГРАНИЧЕНИЙ
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Отображение сгенерированной траектории
на навигационном дисплее
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1.3.�БОРТОВЫЕ ТЕРМИНАЛЬНЫЕ СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ 
ВНУТРИБАКОВЫМИ ПРОЦЕССАМИ
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1.4. ПЕРСПЕКТИВНЫЕ СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ КЛАССОМ 
МНОГОРЕЖИМНЫХ, МНОГОЦЕЛЕВЫХ МОРСКИХ ПОДВИЖНЫХ 
ОБЪЕКТОВ
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1.5. СПЕЦИАЛИЗИРОВАННЫЙ ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЙ СТЕНД 
ДЛЯ РАЗРАБОТКИ АЛГОРИТМОВ УПРАВЛЕНИЯ ПОДВОДНОЙ 
ЛОДКОЙ
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1.6. СПЕЦИАЛИЗИРОВАННЫЙ ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЙ СТЕНД 
ДЛЯ МОДЕЛИРОВАНИЯ ДВИЖЕНИЯ СУДОВ
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1.7. СТЕНД ДЛЯ ИССЛЕДОВАНИЯ БЛОКОВ УПРАВЛЕНИЯ 
МОДУЛЬНЫМИ МНОГОМОТОРНЫМИ ЭЛЕКТРИЧЕСКИМИ 
ПЛАТФОРМАМИ
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(с примерами экспериментальных образцов) 
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1.8. ТЕХНОЛОГИИ ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНОЙ АВТОМАТИЗАЦИИ 
УПРАВЛЕНИЯ ФУНКЦИОНИРОВАНИЕМ БЕСПИЛОТНЫХ
АВИАТРАНСПОРТНЫХ СИСТЕМ
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1.9. СПЕЦИАЛИЗИРОВАННЫЙ КОМПЛЕКС ДЛЯ КОНТРОЛЯ И 
УПРАВЛЕНИЯ ПАРАМЕТРАМИ РАБОЧИХ ПРОЦЕССОВ ПРИ 
ПРОВЕДЕНИИ ИСПЫТАНИЙ ЖИДКОСТНЫХ РАКЕТНЫХ 
ДВИГАТЕЛЕЙ КОСМИЧЕСКИХ АППАРАТОВ
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Структурная схема измерительно-вычислительного комплекса 

с кольцевой структурой рефлективной памяти
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1.10. СИСТЕМА МОНИТОРИНГА СОСТОЯНИЯ ОБЪЕКТОВ, 
СИСТЕМ И КОМПЛЕКСОВ КОРАБЛЯ  
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2. УПРАВЛЕНИЕ В ПРОМЫШЛЕННОСТИ
И ЭНЕРГЕТИКЕ

2.1. САМОНАСТРАИВАЮЩИЙСЯ ПИД-РЕГУЛЯТОР
НА ОСНОВЕ ЧАСТОТНОГО АДАПТИВНОГО УПРАВЛЕНИЯ
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Оборудование установки для бурения с контролируемым давлением 

фирмы Optimal Pressure Control
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Слева: эксперимент по идентификации модели установки;

справа: смена режимов работы установки после настройки ПИД-регулятора
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2.2. УСТАНОВКИ ДЛЯ БЫСТРОГО ПРОИЗВОДСТВА СЛОЖНЫХ 
ПРОТОТИПОВ ДЕТАЛЕЙ МЕТОДОМ ПОСЛОЙНОГО 
ОТВЕРДЕВАНИЯ ПОЛИМЕРОВ
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Установка для изготовления сложных прототипов деталей 
методом послойного отвердевания полимеров модель “350”
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2.3. УПРАВЛЕНИЕ РАЗРАБОТКОЙ ТРУДНОИЗВЛЕКАЕМЫХ 
ЗАПАСОВ НЕФТИ И ГАЗА
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2.4. ОЦЕНКА НАДЕЖНОСТИ, ГОТОВНОСТИ 
И РЕМОНТОПРИГОДНОСТИ ТЕХНОЛОГИЧЕСКИХ КОМПЛЕКСОВ 
ДОБЫЧИ, ПОДГОТОВКИ И ТРАНСПОРТИРОВКИ 
ПРИРОДНОГО ГАЗА
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2.5. ПРОГРАММНОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ПРОЕКТНОГО АНАЛИЗА 
КОНТРОЛЕПРИГОДНОСТИ ФУНКЦИОНАЛЬНЫХ СИСТЕМ 
САМОЛЕТОВ
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2.6. СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ ПЛАЗМОЙ В ТОКАМАКАХ
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2.7. НЕРАЗРУШАЮЩИЙ КОНТРОЛЬ МЕХАНИЗМОВ, АГРЕГАТОВ 
И МАШИН
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2.8. ИНТЕГРАЦИОННАЯ ПЛАТФОРМА ДЛЯ АСУ ТП – СИСТЕМА 
ОПЕРАТОР
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2.9. АВТОМАТИЗИРОВАННАЯ СИСТЕМА МОДЕЛИРОВАНИЯ И 
ОПТИМИЗАЦИИ ХИМИКО-ТЕХНОЛОГИЧЕСКИХ ПРОЦЕССОВ
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2.10. УПРАВЛЕНИЕ В МЕТАЛЛУРГИЧЕСКОЙ
ПРОМЫШЛЕННОСТИ�
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I. Информационная самообучающаяся автоматическая система

оптимального раскроя сортового проката, обеспечивающая снижение 
расходных коэффициентов
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II. Адаптивная система автоматического управления энергетическим 
режимом электродуговой сталеплавильной печи переменного тока (ДСП-40)
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2.11. КИБЕРФИЗИЧЕСКИЕ СИСТЕМЫ В РЫБНЫХ ХОЗЯЙСТВАХ�
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3. ТЕХНИЧЕСКИЕ СРЕДСТВА УПРАВЛЕНИЯ
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3.2. СИСТЕМЫ АВТОМАТИЗИРОВАННОГО ДОЗИРОВАНИЯ 
ЖИДКОСТЕЙ «САД-1М»
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3.3. РЕЗЕРВНЫЕ СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ 
НЕЭЛЕКТРИЧЕСКОЙ ПРИРОДЫ
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Блок-схема разнородной (комбинированной) СУ
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3.4. АНИЗОТРОПНЫЕ ТОНКОПЛЕНОЧНЫЕ 
МАГНИТОРЕЗИСТИВНЫЕ ПРЕОБРАЗОВАТЕЛИ МАГНИТНОГО 
ПОЛЯ И ТОКА
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Фотография макета АМРП с лицевой (а) и обратной стороны (б)
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Фотоснимок АМРП с нечетной ВЭХ в восьмивыводном 

металлокерамическом немагнитном герметичном корпусе
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3.5. ПРИВЯЗНАЯ ВЫСОТНАЯ БЕСПИЛОТНАЯ 
ТЕЛЕКОММУНИКАЦИОННАЯ ПЛАТФОРМА ДЛИТЕЛЬНОГО 
ФУНКЦИОНИРОВАНИЯ
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Схема системы передачи энергии земля-борт беспилотного аппарата
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Рис. 2. Высоконадежный беспилотный летательный аппарат
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Рис. 3. Лебедка с микропроцессором для управления 

натяжением кабель-троса
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Рис. 4. Мобильная привязная высотная беспилотная платформа 

«Альбатрос» на базе переоборудованного автомобиля УАЗ-Профи, 
которая демонстрировалась на международном форуме «Армия -2021» 

в составе экспозиции Минобрнауки РФ
https://disk.yandex.ru/i/FVZNVmr-Pv_4xA
https://disk.yandex.ru/i/o5oMjcrkzOV7dg
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Рис. 5. Мобильная привязная высотная беспилотная платформа 

«Альбатрос» на базе робота разработки НПО «Андроидная техника»
�
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Рис. 6. Испытания на полигоне НПО «Андроидная техника», 

г. Магнитогорск
https://disk.yandex.ru/i/1aFPg36sUFXTIg
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3.6. АВТОМАТИЗИРОВАННАЯ СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ 
БЕЗОПАСНОСТЬЮ НА АВТОДОРОГАХ С ИСПОЛЬЗОВАНИЕМ 
RFID-ТЕХНОЛОГИИЙ И ШИРОКОПОЛОСНЫХ 
БЕСПРОВОДНЫХ СЕТЕЙ
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Рис. 1. Номерной знак с меткой и антенным устройством
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Рис. 2. Структура системы управления безопасностью
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Рис. 3. Демонстрация аппаратуры гибридной системы безопасности на авто-
дорогах с использованием RFID-технологии и беспроводной связи. 

Выставка в г. Казань (2022г.).
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3.7. ИНТЕРФЕЙСЫ ЧЕЛОВЕКО-МАШИННЫХ СИСТЕМ  
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Управление 

авиасимулятором 
с использованием 

оптикоокулографического 
интерфейса

� Управление 
крадрокоптером 

с использованием 
видеоокулографического 
интерфейса и AR очков
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Управление крадрокоптером 
с использованием интерфейса 
мозг-компьютер и AR очков

� Управление моделью 
танка с использовани-
ем интерфейса мозг-

компьютер и AR очков
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Пользователь наблюдает 
за миографической активно-

стью через очки AR
(на мониторе видно то, 

что видит пользователь)

Инвалидная коляска, 
управляемая актив-

ностью одной группы 
мышц пользователя
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Пример информирования других игроков 
об эмоциональном состоянии игрока
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3.8. ПОЛЕТНЫЙ КОНТРОЛЛЕР ДЛЯ БПЛА МУЛЬТИРОТОРНОГО 
ТИПА НА РОССИЙСКОМ МИКРОКОНТРОЛЛЕРЕ�
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3.9. ПЕРСПЕКТИВНЫЙ ОТЕЧЕСТВЕННЫЙ КОМПЛЕКТ 
МИКРОБЛОЧНОЙ АППАРАТУРЫ ДЛЯ АСУ ПОДВОДНЫХ 
АППАРАТОВ�
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3.10. МНОГОФУНЦИОНАЛЬНЫЙ НЕОБИТАЕМЫЙ ПОДВОДНЫЙ 
АППАРАТ НПА «ВОДЯНОЙ-1»   
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4. УПРАВЛЕНИЕ В ОРГАНИЗАЦИОННО-
ТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМАХ

4.1. ОЦЕНКА КАЧЕСТВА УСЛОВИЙ ПРОЖИВАНИЯ
В РЕГИОНЕ И УДОВЛЕТВОРЕННОСТИ НАСЕЛЕНИЯ 
ДЕЯТЕЛЬНОСТЬЮ АДМИНИСТРАЦИИ
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4.2. ИНДЕКСЫ ЦЕНТРАЛЬНОСТИ И ИХ ИСПОЛЬЗОВАНИЕ�
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4.3. МОДЕЛИ ПРОГНОЗИРОВАНИЯ ТОРНАДО�
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4.4.�ИНФОРМАЦИОННАЯ ПОДДЕРЖКА ПРИНЯТИЯ РЕШЕНИЙ 
ПО УПРАВЛЕНИЮ ЖИЗНЕОБЕСПЕЧЕНИЕМ ГОРОДА

�
«���
������	
������� ��9
	��:�
����� %�%���� �?��� 
�s��
�� !
	
�%�
!
�

<
��7%��������	&��������?���	������Z��
��
����
�	�%��
���
	!������	���
������
��?��>��
�<
����;���9
	��:�;�
��A99�����
%��*���
��%�
%��*����
�8�
%��� 9���:�
��	
������ ��8�	�
7� ��9	�%�	����	6*� %9
	��	
���>�
���	��������	���������

�
Y���
������	
������� ��9
	��:�
����� %�%���� �
��	
��� �����%
�� �� ���
�

%���8���� !
	
��Z� �	������?��� ���� 
�	��
���� ����6<� 
� �	
���
�%��*� �	�
��?� �� �%�
�>�
������ ���
�
7� A�	!��� ��� 
�s���<� ���
%���8���� !
	
���
'
%��6*� �
�<
���6<� ���� �������� A99�����
%��� %�%��6� ���
%���8���� ��
�6	��
�����	
�	����7��
�����?&��;��

�

�
Карта объектов теплоснабжения города Москвы
и фрагмент соединения тепловых сетей с домами

�

�� �
Оценка состояния объектов комплекса городского

хозяйства и показатели устойчивости



�

4$�
�

Y���
������	
������� ��9
	��:�
����� %�%���� ��	������� �� �
��	
��� %
�
%�
�����
�	�%�7�!
	
�%�
!
�<
��7%����'
%��6Z��	������?���������9
	��:��

��
7� �
��	8��� �	������� 	&��7� ����	��
�� ���
�
������ �
����%��
!
	
�%�
!
� <
��7%���� �	�� ������� %
%�
����� �� 
�	������ �<��?%�
7� �� A�
�
�
��?%�
7��
�������	��������!
	
����

«���
������	
���������9
	��:�
�����%�%�����

	����:���
������>�
!
�
	�%�	��������
%�
�����
��	�����;�8��6<�%	�%������	���������	�
�%��
	��:�;� ��9	�%�	����	6� �
����%�� !
	
�%�
!
� <
��7%���» �	������?��� ����
�
��	8�� ����>�
%���
��������%��:�7�)�	�������!
	
�%�
!
��������(	��
����>%����'
%��6����

�
�

Внедрение: (	�����>%��
�!��'
%��6��
�

Контакты:� ���
	��
	���Y��9	�%�	����	�6<�%�%��Z��
 ����������#��������������
@��"���

�



�

4G�
�

4.5. КОМПЛЕКС МЕХАНИЗМОВ ОТРАСЛЕВОГО УПРАВЛЕНИЯ, 
ВКЛЮЧАЯ УПРАВЛЕНИЕ ПРОЕКТАМИ И ПРОГРАММАМИ
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4.6. СИСТЕМА АНАЛИЗА ОНЛАЙНОВЫХ СОЦИАЛЬНЫХ СЕТЕЙ
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4.7. КОМПЛЕКС МОДЕЛЕЙ УПРАВЛЕНИЯ СТРАТЕГИЧЕСКИМ 
РАЗВИТИЕМ ТРАНСПОРТНОЙ ИНФРАСТРУКТУРЫ
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4.8. МЕТОДЫ МОДЕЛИРОВАНИЯ, ПРОГНОЗА И ОЦЕНИВАНИЯ 
ДИНАМИЧЕСКИХ СЛУЧАЙНЫХ СЕТЕЙ�
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5. СИСТЕМЫ БЕЗОПАСНОСТИ
�

5.1. ПРОГРАММНО-АНАЛИТИЧЕСКИЙ КОМПЛЕКС СЦЕНАРНОГО 
МОДЕЛИРОВАНИЯ «ПОЛЮС»
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5.2. ПРОГРАММНО-АНАЛИТИЧЕСКИЙ КОМПЛЕКС OMOLE: 
СЕРВИС И ОТКРЫТЫЙ ПОРТАЛ ДЛЯ МОДЕЛИРОВАНИЯ 
БЕЗОПАСНОСТИ СЛОЖНЫХ СИСТЕМ
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5.3. ПОДСИСТЕМА ЗАЩИТЫ ОТ НЕСАНКЦИОНИРОВАННОГО 
ДОСТУПА СИСТЕМЫ ВЕРХНЕБЛОЧНОГО УРОВНЯ АЭС
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5.4. АНАЛИТИЧЕСКИЙ ИНСТРУМЕНТ РАСЧЕТА РИСКОВ ОТ 
КИБЕРАТАК – КАЛЬКИБЕР
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5.5. ПРОТОТИП СИСТЕМЫ ОЦЕНКИ ЗАЩИЩЕННОСТИ ОБЪЕКТА 
С ОБЛАЧНОЙ ИНФРАСТРУКТУРОЙ

�
F�%���� �	������?��� ���� �
���	
������ ��9	�%�	����	6� 
	!�����:��*�

�
%�	
��
7� ��� 
%�
�� 
���?�6<� �<�
�
!�7�� B��� �
��
���� 
%�@%�����>�
�����:�
��6� A�%�	����6� 	�������� ��9
	��:�
��6<� �!	
�*� ���;?�;@�<�
�
��>�E�@������*��
��>���	�&����*�
��%����%:��	����������

-

$

G

,5

V

3
4

.

-+

--

-$

-G

-,

-5

-V
-3

-4 -.
$+

$-

$$

$G
$,

$5

$V

$3

$4

$.

G+G-

G$

GG

G,

G5 GV

G3

G4

G.

,+
,-

,$

,G
,,

,5

,V

,3

,4
,.

5+

5-
5$

5G

5,

55

5V

53
54

5.

V+
V- V$

VG

V,

V5

VV

V3

V4

V.
3+

3-

3$
3G

3,

35

3V

33

34
3.

4+

4-

Точка вторжения

Цель атаки

Ядро облачной системы,
контролируемое Защитником

Основной вектор атаки Вариантный вектор атаки

�
(	���
�
@��%�%��6��
8�
��������	
���>�����%�	����	�6�%�
7%����
�s�

���*�������������?%����	
:%%6�����������@��6��F�%�����
��
�����
� �%
������>��
��>�
�s���������%%��
�������	
����!
���@�@��
%�����
� �%
������>�%:��	�7����������
�s������	
�
���>�!
�
��
�	���
����
���
�

!
�	���
������:�
��
��
���	
������
� ��	
�
���>� ��	���	�?%��7� ������� �������� 
���>�6<� %�
7%��� 
�s���� ���

�	
��>���@�@��
%����
� ��	
%���	����>�	���>���6��
���	
�����������������:���!	�9��
���

Контакты:� ���
	��
	���YD�
��%�
%���%�
8�6<�%�%��Z��
 ����������#����������B��C���&���
�"��
���
	��
	���Y������6<�%�%��Z��
 ����������#���9���������N��P<�	��&����"��



�

.3�
�

5.6. ПРОТОТИП СИСТЕМЫ ПРОГНОЗИРОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ 
ИНФОРМАЦИОННЫХ ИНФРАСТРУКТУР С УЧЕТОМ ВЛИЯНИЯ 
ОБЪЕКТОВ ДРУГ НА ДРУГА
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5.7. СИСТЕМА ОБЪЯВЛЕНИЯ В МЕЖДУНАРОДНЫЙ РОЗЫСК 
ФИЗИЧЕСКИХ ЛИЦ ПО ЛИНИИ ИНТЕРПОЛА
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5.8. СРЕДСТВО ПЕРЕНОСА ДАННЫХ МЕЖДУ СЕТЯМИ 
«ИНТЕРЛИНК»
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5.9. ИНФОРМАЦИОННАЯ СИСТЕМА ПРОВЕРКИ 
ТРАНСГРАНИЧНОГО ПАССАЖИРОПОТОКА
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5.10. ОЦЕНКА УЯЗВИМОСТИ СЕТЕВЫХ ИНЖЕНЕРНЫХ 
ИНФРАСТРУКТУР�
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6. ГЕОИНФОРМАЦИОННЫЕ СИСТЕМЫ

И НАВИГАЦИЯ

6.1. МАГНИТОГРАДИЕНТНАЯ ИЗМЕРИТЕЛЬНАЯ СИСТЕМА
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6.2. АЛГОРИТМЫ ЭЛЕКТРОМАГНИТНОЙ СИСТЕМЫ 
ОТНОСИТЕЛЬНОГО ПОЗИЦИОНИРОВАНИЯ
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6.3. АЛГОРИТМЫ ИНВЕРСИИ ГЕОФИЗИЧЕСКИХ ДАННЫХ
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6.4. ПРОГРАММНОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ГИС «SUEK3D»�
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6.5. ЦИФРОВАЯ ФОТОГРАММЕТРИЧЕСКАЯ
СТАНЦИЯ «ТАЛКА»
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6.6. ГЕОИНФОРМАЦИОННАЯ СИСТЕМА «НЕВА»�
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Рис. 1. Изображения нефтяного пятна, обработанные с помощью

аналитических выражений в ГИС «НЕВА»
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Рис. 2. Пример наложения карты теплопотерь на карту 

коммунальной инфраструктуры в ГИС «НЕВА»
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Рис. 3. 3D-термокарта
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6.7. МУЛЬТИСРЕДНЫЙ ПЛАНИРОВЩИК ЗАДАНИЙ ДЛЯ ГРУПП 
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6.8. ВИРТУАЛЬНЫЙ ПОЛИГОН ИСПЫТАНИЙ СИСТЕМ ПОЛЕТОВ 
В РЕЖИМЕ ПОДАВЛЕНИЯ ГНСС�
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6.9. ВИРТУАЛЬНОЕ ПОЛЕ БОЯ И РЕАЛИЗАЦИИ ТАКТИЧЕСКИХ 
МАНЕВРОВ ГРУППЫ БПЛА-ИСТРИБИТЕЛЕЙ
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6.10. КИБЕРТРЕНИНГОВАЯ ПЛОЩАДКА ДЛЯ ОПЕРАТОРОВ БПЛА
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6.11. ВИРТУАЛЬНАЯ ПЛОЩАДКА ДЛЯ ОБУЧЕНИЯ ОПЕРАТОРОВ 
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6.12. КИБЕРСИМУЛЯТОР ОБУЧЕНИЯ ПИЛОТОВ ПОЛЕТАМ В 
СМЕШАННОМ РЕЖИМЕ�
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7. ЦИФРОВЫЕ ПЛАТФОРМЫ�
�

7.1. СОЦИАЛЬНЫЕ СИСТЕМЫ ПОМОЩИ ЛЮДЯМ СО СЛУХОВОЙ 
ПАТОЛОГИЕЙ
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7.2. СИСТЕМНОЕ ПРОГРАММНОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ LICS (Linux of 
Institute of Control Sciences)
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7.3. ИНФОРМАЦИОННО-АНАЛИТИЧЕСКИЙ ЦЕНТР 
ИНТЕГРИРОВАННОЙ СИСТЕМЫ ПРОИЗВОДСТВЕННОГО 
ЭКОЛОГИЧЕСКОГО МОНИТОРИНГА ПОТЕНЦИАЛЬНО
ОПАСНЫХ ТЕХНОЛОГИЧЕСКИХ ОБЪЕКТОВ
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Закон управления изменением реакционной

Модель объекта как 
источника загрязнения�
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7.4. ИНФОРМАЦИОННАЯ ТЕХНОЛОГИЯ СОЗДАНИЯ 
КОМПЬЮТЕРНЫХ ТРЕНАЖЕРНЫХ КОМПЛЕКСОВ ДЛЯ 
ПОДГОТОВКИ ОПЕРАТОРОВ, УПРАВЛЯЮЩИХ ПОТЕНЦИАЛЬНО
ОПАСНЫМИ ТЕХНОЛОГИЧЕСКИМИ ОБЪЕКТАМИ
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7.5. ПРОГРАММНЫЙ КОМПЛЕКС «РДС» ДЛЯ РАЗРАБОТКИ 
ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИХ СТЕНДОВ СИСТЕМ 
АВТОМАТИЧЕСКОГО УПРАВЛЕНИЯ
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7.6. ИНФОРМАЦИОННАЯ ТЕХНОЛОГИЯ КАЛЕНДАРНОГО 
ПЛАНИРОВАНИЯ И СОСТАВЛЕНИЯ РАСПИСАНИЙ

�
E���?�� �
	��� 	�%��%���7� �� 
�s��
�������	�
!
� �����	
�����*� �
����

��;@���	��	&�����	����?%��<� ����?������	
����������	��������
�����
%���� �����
%������6<� 
�	�:�7� �	�� 	%�	%�6<� 
!	���?���<*� ����;�%��
?	��6?�7�
�%�
8�6����B���������
�<
�
�*��
��
��;@����
�����>�%�
8�
%�>�
�������6<�����?*������%���6�����?�%��6<�%��?�������?*���<
8������<�A��
��������6<� <
	
&
� ���?��6<��
%���
�
�� ���
%�	
���� ��!
	���
��	&���*�
�
�
	6� ����;�%�� A99�����6��� �	�� �%%��
������ �
�����;@�<� ��� �	������
����?� �
�>&
7� 	���	�
%���� ��9
	��:�
����� �<�
�
!��� ������	�
!
� ������
	
��������%
%��������	�%��%���7�����	��%�������
������������	���	
�*�
�
�
	67��
��
������<
���>��	����8��
�	&���%��������>�
7���%
�;��
7�
�
!	&�
%�>;�:��
7�9���:�����
���%����
��%���6<�	&��7���������?�
�s�
��
�������	�
!
������	
��������

(	��	
��	�����:������
!
��
�<
����
8��%��8��>���9
	��:�
�����%�%�
����������	�
!
������	
�������
�!
�
�����
%�
����
�*��
�
	���	����
�������
	����<� �
!
�
	�� 
� %
�	����?%��� �8��� ��%�����
�� �� H��	
�� �
�!
�
����
�
%�
����
������U����N�!�	�����

(
�!
�
�����
%�
����
��#������>�67*��
	
!
%�
�@�7����<��?%���%�
8�
�67��	
:%%*����;?�;@�7���%����
����%��	
�	����7*����	�����6<����9
	�
��	
����� �� �
��	8���� �� �
%�
����
�� %
�
����
%��� 
�	����6<� �����7*�
���6�
��������7*��
�<
���6<��������8�
!
�����
��%�
!
��6�
�������	
�
!	���6��
%��?%�
!
��
�������%�����%��
�>&����
��?%��
��Y	�?�
!
Z��	����

�	�����
���������������
�!
�
�����	��
���������?���>�6���	��
���	��
�����

�
���	����6���67� �	
!	����
�����	���67� �
����%� �
��
���� ���
�������

	
���>��	
:%%�%
%���������	
!	���������!	�	
����
!
�������!	�9�����
�!
�
�
���� �
%�
����
�� �� �%�	
����
��� (	�� 	��	��
��� ������	�
!
� ������ %�%����
�
��
�����?��6���>�%���;@��
!	���?������
� �6�
����� �?��
!
� ������ ���� ��8�
!
� �
%�
������ �
� �������	
����
!
�

%��	����



�

-,V�
�

� �6�
������
	���	��
�
!
�������9���
�
!�?%��<��
	���	
�������	��	
�
�
���

� �
	��
�����?�����
	�
�6<��
����%
�����<
��@�<�����<���%:�������
� 
!	���?��������
��?%��
��
%����6<��	��8	
�������	
�������	��	
�
���
� �����
%�>��	�
������7������%%
����
� �	���6�
!	���?��������	
�����%�
��6<����	��������7��
� �?���
�<
���
%����	
����������������>�6<�����!	���
�6<�������7���%
�

%����A����8���
�

�
(	
!	����67� �
����%� �����%�� ��
!
�
�>�
����>%���*� ��8�67� �
���>�

	��
���������%��
�
���	�!�<*����
?�
7�
�������9
	��:����8�������������
�%�����������6<*�
%�
����������|iklznm0�`�������
�9
	��
7�	��
�6��
�>�
���
���� �m���
	���� ���;?��� �� %��� ��%�	
7��� %�%��6*� 
�@�7� %��%
�� ������7*�
	%�	%
���� �	��8	
�*� �%���
���� %���7� �8��� !	������� ������7*� �� ���8� �
�
��
����9
	��	
���>�!	�9��	�&%��
��������%�	
!
!
�%��
������������7��

F�@%����� �
��
8�
%�>� �
���	
���>� �� �%��	
���>� 	����?�6� %:��	���
���	��>�
7�8����������%��
��	�!�
���	�!���I�	
�%�%��6�
%�
���
����%
�	�
���
������	����������?%�
!
��
���	
������ :�
?�%���
����7�
��	
�
!	����	
����� �� �	
!	����	
����� �� 
!	���?���<"�� (
�%�%���� 
�
�	�8����
�	
�	����� 	���>���� �������?%�
!
� ��	�� �� ��
��67� ���� A�%�	��*� �	����
��;@!
�	&��*������

�
Внедрение:�-F*��K�*�I���%��7�����	%������	����	�!�<��

�
Контакты:����
	��
	���Y�
	���	�%��%���7�����%�	��
7�
�������:��Z��

 ����������#���9������������O���	�"��



�

-,3�
�

7.7. СВЕРХВЫСОКОСКОРОСТНЫЕ БЕСПРОВОДНЫЕ 
САМООРГАНИЗУЮЩИЕСЯ ГИБРИДНЫЕ MESH-СЕТИ 
МИЛЛИМЕТРОВОГО И ОПТИЧЕСКОГО ДИАПАЗОНОВ ВОЛН
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Рис. 1. Гибридная MESH-сеть
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7.8. ОПТОВОЛОКОННАЯ СИСТЕМА ОХРАНЫ МАГИСТРАЛЬНЫХ 
ТРУБОПРОВОДОВ
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Рис. 1. Интегральные спектры сигналов
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Рис. 2. Структурная схема системы
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7.9. СИСТЕМА КОНТРОЛЯ НАЛИЧИЯ И ПРАВИЛЬНОСТИ 
НОШЕНИЯ СРЕДСТВ ИНДИВИДУАЛЬНОЙ ЗАЩИТЫ 
ПЕРСОНАЛОМ�
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Рис. 1. Пример распознавания медицинских масок
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Рис. 2. Пример сложного случая распознавания
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Рис. 3. Фрагменты датасета
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7.10. СИСТЕМА ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНОЙ ВИДЕОАНАЛИТИКИ, 
РЕШАЮЩЕЙ ЗАДАЧИ ТОЧНОГО СВИНОВОДСТВА НА ЭТАПЕ 
ОТКОРМА�
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Рис. 1. Базовая схема предварительной обработки
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Рис. 2. Примеры задач низкоуровневой аналитики видео
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7.11. СИСТЕМА ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНОЙ ВИДЕОАНАЛИТИКИ, 
РЕШАЮЩЕЙ ЗАДАЧИ АВТОМАТИЧЕСКОГО ОБНАРУЖЕНИЯ 
ПАДЕЖА КУР НЕСУШЕК В УСЛОВИЯХ ПРОМЫШЛЕННОГО 
ПТИЧНИКА�
�

���	��
������
�%�	��
	�����	
��	
������!
	�����������
����?%�
!
�

���	�8���� 9����� ���8�� ��	� �%�&�� �� �����<� %
�	8����� �� �%�
���<�
	��>�
7��	
�6&���
7����:9	�6��
����
����6���������
�������8�
����C�������
��<��F<���	&��
7�����?���	���������	�%����-��

�

�
Рис. 1. Схема решения задачи автоматического обнаружения факта па-

дежа кур несушек в клетках содержания
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7.12. СИСТЕМА ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНОЙ ВИДЕОАНАЛИТИКИ, 
РЕШАЮЩЕЙ ЗАДАЧИ АВТОМАТИЧЕСКОЙ КЛАССИФИКАЦИИ 
СТЕПЕНИ СПЕЛОСТИ ПЛОДОВ ТОМАТОВ�
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Рис. 1. Классы спелости томатов по цветным видеоданным
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Рис. 2. Распределение оценок спелости плодов томатов в параметрическом 
пространстве «цвет-насыщенность»
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Рис. 3. Комбинация обученного классификатора и высокоуровневого 

правила принятия решения  
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Рис. 4. Матрица ошибок
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7.13. СИСТЕМА ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНОЙ ВИДЕОАНАЛИТИКИ, 
РЕШАЮЩЕЙ ЗАДАЧИ АВТОМАТИЧЕСКОЙ СЕГМЕНТАЦИИ 
ЛИСТЬЕВ ТОМАТОВ И ОПРЕДЕЛЕНИЯ ПРИРОСТА БИОМАССЫ�
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Рис. 1. Образец входных данных
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Рис. 2. Основные операции низкоуровневой аналитики фотоданных



�

-V$�
�

H��	��>�6���
�	�:���������
�	
���
7�����������9
�
����6<�����;��
%��� %!����:��� A������	
��  �
�����:��� 
�	�:�7� �
������:��� �� %�����?�
%�
7� %!����:��"� �� �
%�	
��� 
%�
��6<� �
��7� 
�s��
�� �� ���	�� ����
�
�6&������?%����%!����	�;@�<���%
�*��	�����%���
�
�����>����
�	��
�
���� %���	�%��$"��

��%
%�����������?%��<�����?��6%
�
!
��	
�������;?�;�%��%���;@�����
�
�6�
�	�:�����
�%?��?�%�����%�>�*�
�	�������
@�����
	�8������%�
�
�
7� ���%�����*� 
�	����� ���7�6<� 	���	
�� ��%��*� 
�	������
<�	���	�%�����	�	
%�����
��%%6���

(	��
8��
�	&�������	��%������7	
%��6<���!
	����<���!���
����
%�	�����%������
��	��6��%�
����������?�*����
��?�%���	��9
	��	
������
��
	�����6<� 
�
�@��7� 
�%��8���;@!
� �	%
����� ����:�� C	
�� �
!
*�
�	<�����	�
���%�%�������
8����
��
8�
%�>����!	�:������
���	�
:��������
���	�������	&��7��
�
�����>�6<�%�%
	�6<����?��6<�����6<��

�
�

Внедрение: (	
�
����%�%��6��6���	
�%��	
�����������6<*��
��?��6<��
%��	
�6&���
7�����:6��
�������BBB�Y�C�U!�!	
<
����!Z�

Контакты:� ���
	��
	���Y�6?�%����>�
7����	�����Z��
 ����������#�������*������'���	��
"��

�



�

-VG�
�

8. ЦЕНТРЫ КОМПЕТЕНЦИЙ ИНСТИТУТА
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8.1. ЦЕНТР УПРАВЛЕНИЯ БЕЗОПАСНОСТЬЮ СЛОЖНЫХ 
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8.2. ЦЕНТР ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫХ РОБОТОТЕХНИЧЕСКИХ 
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Система мониторинга энергопотребления ИПУ РАН
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8.4. ЦЕНТР ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНОГО ЦИФРОВОГО СЕЛЬСКОГО 
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1. Система автоматического обнаружения и анализа аномалий поведения 
крупного рогатого скота (КРС) по видеоизображению
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2. Мобильное приложение для обнаружения патологий яблонь и других 
сельскохозяйственных культур с использованием нейросетевых моделей
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3. Программно-аппаратный комплекс автоматического мониторинга 
состояния животных в секторе откорма промышленного свинокомплекса
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8.5. ЦЕНТР ТЕХНОЛОГИЙ ИСКУССТВЕННОГО ИНТЕЛЛЕКТА
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«Анализ сложных данных»��
#������9���:���%�
8�6<�%�%�����%�	����	��
#�)�	������%�
8�6���%�%��������%�	����	�����
#�B:�������%�
8�6<��	
:%%
���������7��
#�(	
!�
��	
�����%�
8�6<��	
:%%
���������7��
�

�

�

Центром проводятся заказные НИР и ОКР по тематикам��
#�(
��67� :���� 	��	��
���� �� ���	���� ����������>�6<� ��9
	��:�
��
�

�������?%��<�%�%����;�
7�%�
8�
%����
#�(
��67� :���� 	��	��
���� �� ���	���� ����������>�6<� ��9
	��:�
��
�

��	����;@�<�%�%����;�
7�%�
8�
%����
#�(
��67�:����	��	��
���������	��������������>�6<�%�%����
��>;�	�
�

!
��	���*����
��?�%��%�	
�	���*�G]�*�,]��	�����
#��������������:������%%�?%��<���!
	���
��
�	��
������9
	��:�����%�%��

��<� 	���
�*� !��	
�� �� 
��
�� �
��:��� ��� A����<� �	���	���>�
7*� �	��?�
7*�
��
	�?�
7����	��?�
7�
�	��
�����

#�(	
�6&���6�	
�
����	
����6�%�%��6�����������>�
7�%�%
	�����
�
В числе успешно выполненных прикладных проектов��

#�F�
	��!
����%�%����������8������
����%�	�<
�6<��
�����7��
#�F�%���������9���:����
���8�
!
�%
%�����8���
�
	
8�
!
��	��%�
	����
#�F�%����	���!
�	�%�
�����������
	8��7���YB����
Z��
#�B���	�8����
���8�6<��
��
��6<�
�s��
���
#�B���	�8����
�
�����>�6<�
�	��
�����9
�
�������
�����6<��
#�F�%�����
	9
�
!�?%�
!
���9���:�
���>�
!
��6������
	!��
�������
�
!�7�

�
�����6��'�����C���
#�E�@������!�%�	��>�6<��9�����!��
�	
�
�
���
#����!�
%����� ���
�
!�7*� 
:������� �	�	
%��� ��
��%%6*� 
:������� %�����

�	�
%�����
�
���
#����!�
%����� ���
�
!�7*� 
:������� 9���:�
���>�6<� %
%�
���7� 8��
��6<� ���

�	
�6&���6<�9	��<� �
�
?�67�C�F*�%���
�
�%��
*����:�
�%��
"��
�



�

-4,�
�

Контакты:� �����;@�7����
	��
	�7�Y�6?�%����>�
7����	�����Z*��
��	��
	�H�����#��
������������'���	��
�
m�}yeo��y�}�tin��}yeo�ng�

�
�



�

-45�
�

8.6. ЦЕНТР НОВЫХ ИНФОРМАЦИОННЫХ ТЕХНОЛОГИЙ 
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ЗАКАЗЧИКИ ПРИКЛАДНЫХ ИССЛЕДОВАНИЙ 

И РАЗРАБОТОК
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