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Аннотация
Курс из 10 лекций будет посвящен введению в геометрическую теорию управления и ее приложения. Будут рассмотрены задачи управляемости, оптимального управления, и субримановой геометрии, а также их приложения к механике, робототехнике, моделям зрения и обработке изображений, теории вероятностей. Курс рассчитан на студентов-математикой и физиков (начиная с 3-го курса) и аспирантов. Предварительные знания теории управления не предполагаются. 
Программа курса
1. Примеры и постановки задач управления
2. Локальная управляемость нелинейных систем.
3. Теоремы об орбите, Рашевского-Чжоу, Фробениуса, Кренера.
4. Принцип максимума Понтрягина на многообразиях и группах Ли
5. Субриманова геометрия на группах Ли.
6. Приложения в механике, робототехнике, моделях зрения, теории вероятностей.
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