
УПРАВЛЕНИЕ ВНЕДОРОЖНЫМ ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТОМ 

КОРГИН НИКОЛАЙ АНДРЕЕВИЧ

Г.Н.С. ЛАБОРАТОРИИ 57 АКТИВНЫХ СИСТЕМ

ЦЕНТР ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫХ 
РОБОТОТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМ

1



ОТ «ТОПОРА» С «ПОПУТЧИКАМИ» К «ШАПИТО»:

РАСПРЕДЕЛЕННАЯ СЕТЬ ПОЛИГОНОВ И ДРУГИЕ ПРОЕКТЫ ПО ИССЛЕДОВАНИЮ И
РАЗРАБОТКЕ СИСТЕМ УПРАВЛЕНИЯ ВНЕДОРОЖНЫМ ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТОМ

ТЕКУЩЕЕ СОСТОЯНИЕ И ПЕРСПЕКТИВЫ РАЗВИТИЯ

КОРГИН НИКОЛАЙ АНДРЕЕВИЧ

Г.Н.С. ЛАБОРАТОРИИ 57 АКТИВНЫХ СИСТЕМ

ЦЕНТР ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫХ 
РОБОТОТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМ
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ПРО СОГЛАСОВАНИЕ ИНТЕРЕСОВ (ЛАБОРАТОРИЯ 57)
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Будем открыты и откровенны:

Если в вашей команде согласия нет, то и хорошего результата вы не достигнете, 

какие бы изощренные и запутанные правила управления вы ни применяли 

И наоборот, если ваши интересы с кем-то согласованы, то вы можете смело 

делегировать ему принятие решений, в любых областях, в которых он разбирается

Будь откровенен и открыт с другими и считай, что они откровенны и открыты 

с тобой

Единственный принцип принятия решений, для которого на протяжении 50 лет 

существования теории удалось получить условия достаточности

его применения для решения задач управления!

ПРО СОГЛАСОВАНИЕ ИНТЕРЕСОВ
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«Новые» концепции

1. «Топор для каши» 

2. Принцип «попутчика»

3. «Шапито» 
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ПРО СОГЛАСОВАНИЕ ИНТЕРЕСОВ



ПРОЕКТУ ЛЕГКОГО ВНЕДОРОЖНОГО ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТА 
ДЛЯ ДВИЖЕНИЯ ПО СНЕГУ

СнеГо
5 ЛЕТ
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«ГДЕ ЗДЕСЬ НАУКА!?» 



САМАЯ СЕВЕРНАЯ ЛЕКЦИЯ ПО ТЕОРИИ АКТИВНЫХ СИСТЕМ,
ОСЕНЬ 2019
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Направления работы:

• Туризм (комплексные проекты инфраструктуры, 

событийного наполнения, музейных экспозиций)

• Работа в Арктике (проекты среды и оборудования для

адаптации и релаксации работников «северных» 

отраслей)

• Арктическая урбанизация («Теплый город»)

40+ лет опыта проектирования для Арктики и Севера, в 

основе – полевые исследования, география: от 

Норвегии до Чукотки. Наиболее освоенные регионы –

Северный и Полярный Урал, Западная Сибирь, 

Кольский полуостров, а также Лапландия

ШКОЛА АРКТИЧЕСКОГО ДИЗАЙНА
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ШКОЛА АРКТИЧЕСКОГО ДИЗАЙНА

Грант РНФ №17-78-20047

ИННОВАЦИОННЫЙ ПОТЕНЦИАЛ НАРОДНОГО ДИЗАЙНА
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ШКОЛА АРКТИЧЕСКОГО ДИЗАЙНА

Грант РНФ №17-78-20047

ИННОВАЦИОННЫЙ ПОТЕНЦИАЛ НАРОДНОГО ДИЗАЙНА

МЕХАНИЗМ КОМПЛЕКСНОГО ОЦЕНИВАНИЯ
ПРОЕКТОВ В ОБЛАСТИ АРКТИЧЕСКОГО ДИЗАЙНА
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ШКОЛА АРКТИЧЕСКОГО ДИЗАЙНА

Грант РНФ №17-78-20047

ИННОВАЦИОННЫЙ ПОТЕНЦИАЛ НАРОДНОГО ДИЗАЙНА



ПРОЕКТ ЛЕГКОГО ВНЕДОРОЖНОГО ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТА 
ДЛЯ ДВИЖЕНИЯ ПО СНЕГУ

СнеГо
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ПРОЕКТ ЛЕГКОГО ВНЕДОРОЖНОГО ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТА 
ДЛЯ ДВИЖЕНИЯ ПО СНЕГУ

СнеГо
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ПРОЕКТ ЗАПЭЛ

ПЛАТФОРМА ДЛЯ АПРОБАЦИИ СОВРЕМЕННЫХ АЛГОРИТМОВ И ТЕХНОЛОГИЙ 
УПРАВЛЕНИЯ ТРАНСПОРТНЫМИ СРЕДСТВАМИ НА ЭЛЕКТРИЧЕСКОЙ ТЯГЕ НА 

БАЗЕ ЗАЗ 965 1967 Г.
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ПРОЕКТ ЗАПЭЛ

ПЛАТФОРМА ДЛЯ АПРОБАЦИИ СОВРЕМЕННЫХ АЛГОРИТМОВ И ТЕХНОЛОГИЙ 
УПРАВЛЕНИЯ ТРАНСПОРТНЫМИ СРЕДСТВАМИ НА ЭЛЕКТРИЧЕСКОЙ ТЯГЕ НА 

БАЗЕ ЗАЗ 965 1967 Г.
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ПРОЕКТ ЗАПЭЛ

ПЛАТФОРМА ДЛЯ АПРОБАЦИИ СОВРЕМЕННЫХ АЛГОРИТМОВ И ТЕХНОЛОГИЙ 
УПРАВЛЕНИЯ ТРАНСПОРТНЫМИ СРЕДСТВАМИ НА ЭЛЕКТРИЧЕСКОЙ ТЯГЕ НА 

БАЗЕ ЗАЗ 965 1967 Г.
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ПРОЕКТ ЗАПЭЛ

ПЛАТФОРМА ДЛЯ АПРОБАЦИИ СОВРЕМЕННЫХ АЛГОРИТМОВ И ТЕХНОЛОГИЙ 
УПРАВЛЕНИЯ ТРАНСПОРТНЫМИ СРЕДСТВАМИ НА ЭЛЕКТРИЧЕСКОЙ ТЯГЕ НА 

БАЗЕ ЗАЗ 965 1967 Г.
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Формализация методов
Школы арктического дизайна

Разработка, апробация и внедрение
интеллектуальных технологий управления

силовыми установками транспортных средств с
электрическим приводом

Разработка, апробация и внедрение 
художественно-конструкторских решений транспортных 

средств с электрическим приводом

1

2

3

МЕЖДИСЦИПЛИНАРНОЕ СОТРУДНИЧЕСТВО



ЭЛЕКТРОСНОУБАЙК СНЕГИРЬ

Моделист-Конструктор, Тихий полет Снегиря

https://modelist-konstruktor.com/razrabotki/tixij-polet-snegirya

Как в России разрабатывают и производят 

электрические сноубайки, 

и причем тут наука

https://www.drive2.ru/b/641448487648516793/

Серийная модель, выпущенная к сезону 2022-2023 г.

https://t.me/snegirpro

https://modelist-konstruktor.com/razrabotki/tixij-polet-snegirya
https://www.drive2.ru/b/641448487648516793
https://www.drive2.ru/b/641448487648516793/
https://t.me/snegirpro


• Электротранспорт – не замена аналогов с ДВС

• Это другие возможности и ограничения по эксплуатации и решению разных
прикладных задач

• Это могут быть другие конструктивные решения

• Крайне важно учитывать возможность совместной эксплуатации электрической
инфраструктуры и электрического транспорта

• Перспективно разрабатывать не отдельные изделия, а экосистему

• Есть много возможных сценариев применения подобной техники, которые еще не 
«осознаны»

КРАТКОЕ РЕЗЮМЕ



Цель: отработка сценариев применения гетерогенных 

групп транспортных средств с электрическим приводом 

в сложных климатических и ландшафтных условиях для 

решения задач обеспечения проведения полевых 

исследований в интересах научных организаций и 

эксплуатации приборной базы уникальных научных 

установок 

АКАДЕМИЧЕСКАЯ СЕТЬ ПОЛИГОНОВ ДЛЯ ИСПЫТАНИЯ ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТА В СЛОЖНЫХ 
КЛИМАТИЧЕСКИХ И ЛАНДШАФТНЫХ УСЛОВИЯХ

Апатиты, КНЦ РАНАрхыз, САО РАН Эльбрус, КБНЦ РАН

ПРОЕКТ РНФ 23-29-00681
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Цель: отработка сценариев применения гетерогенных 

групп транспортных средств с электрическим приводом 

в сложных климатических и ландшафтных условиях для 

решения задач обеспечения проведения полевых 

исследований в интересах научных организаций и 

эксплуатации приборной базы уникальных научных 

установок 

АКАДЕМИЧЕСКАЯ СЕТЬ ПОЛИГОНОВ ДЛЯ ИСПЫТАНИЯ ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТА В СЛОЖНЫХ 
КЛИМАТИЧЕСКИХ И ЛАНДШАФТНЫХ УСЛОВИЯХ

Апатиты, КНЦ РАНАрхыз, САО РАН Эльбрус, КБНЦ РАН
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ПОЛИГОН:

Какие возможности может 

предоставить организация РАН для 

испытания электротранспорта в 

сложных климатических и 

ландшафтных условиях 

Организация РАН:

Чем может быть полезен 

электрический транспорт для 

решения задач обеспечения 

научных исследований, 

проводимых организацией РАН
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ПРО СОГЛАСОВАНИЕ ИНТЕРЕСОВ В РАМКАХ ПРОЕКТА



Эскизная концепция распределенной сети полигонов 

как центров коллективного пользования на базе 

существующей инфраструктуры научных организаций:

a. Отдельный полигон:

i. объекты материально-технической базы;

ii. локальные сценарии для апробации;

iii. ограничения по режиму использования.

b. Перемещаемый объект:

i. опытная транспортная платформа;

ii. объект транспортной инфраструктуры;

iii. объект измерительной инфраструктуры.

c. Общие сценарии применения

АКАДЕМИЧЕСКАЯ СЕТЬ ПОЛИГОНОВ ДЛЯ ИСПЫТАНИЯ ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТА В СЛОЖНЫХ 
КЛИМАТИЧЕСКИХ И ЛАНДШАФТНЫХ УСЛОВИЯХ
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Гетерогенная группа транспортных средств с 

электрическим приводом в сложных климатических и 

ландшафтных условиях

АКАДЕМИЧЕСКАЯ СЕТЬ ПОЛИГОНОВ ДЛЯ ИСПЫТАНИЯ ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТА В СЛОЖНЫХ 
КЛИМАТИЧЕСКИХ И ЛАНДШАФТНЫХ УСЛОВИЯХ
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АКАДЕМИЧЕСКАЯ СЕТЬ ПОЛИГОНОВ ДЛЯ ИСПЫТАНИЯ ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТА В СЛОЖНЫХ 
КЛИМАТИЧЕСКИХ И ЛАНДШАФТНЫХ УСЛОВИЯХ

Примеры сценариев применения

1. обслуживание инфраструктуры БТА в зимний период;

2. мониторинг состояния ледового покрова г. Эльбрус;

3. оценка воздействия антропогенного фактора на особо охраняемые природные территории

Пример результатов измерений совместных характеристик движения и расхода 

электрической энергии. 

Пример отображения характеристик расхода электрической энергии на  3D карте 

местности
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АКАДЕМИЧЕСКАЯ СЕТЬ ПОЛИГОНОВ ДЛЯ ИСПЫТАНИЯ ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТА В СЛОЖНЫХ 
КЛИМАТИЧЕСКИХ И ЛАНДШАФТНЫХ УСЛОВИЯХ

Обслуживание инфраструктуры БТА в зимний период  (в рамках экспедиций ЭлектроАрхыз – 2023 и 2024 )

28

Пробный выезд к нижней насосной станции с участием представителей инженерно-технического персонала САО РАН 



АКАДЕМИЧЕСКАЯ СЕТЬ ПОЛИГОНОВ ДЛЯ ИСПЫТАНИЯ ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТА В СЛОЖНЫХ 
КЛИМАТИЧЕСКИХ И ЛАНДШАФТНЫХ УСЛОВИЯХ

Обслуживание инфраструктуры БТА в зимний период  (в рамках экспедиции ЭлектроАрхыз – 2024 )

Электрический транспорт как элемент энергосистемы 

для труднодоступной местности

Возможности и ограничения концепции 

«vehicle-to-grid» (V2G) в географических локациях 

со сложными климатическими и ландшафтными 

условиями

Пример научной задачи:

Моделирование работы сети микрогрид, 

состоящей из двух инверторов в условиях 

изменяющейся нагрузки

Старший инженер САО РАН Маков А.С. во время совместного 

эксперимента ИПУ РАН и САО РАН

БТА, февраль 2024

Аспирант базовой кафедры ИПУ РАН МФТИ Воронцов Д. А.
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АКАДЕМИЧЕСКАЯ СЕТЬ ПОЛИГОНОВ ДЛЯ ИСПЫТАНИЯ ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТА В СЛОЖНЫХ 
КЛИМАТИЧЕСКИХ И ЛАНДШАФТНЫХ УСЛОВИЯХ

Поддержка гляциологических исследований

(в рамках экспедиции ЭлектроЭльбрус – 2023, совместно с ИГРАН )
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АКАДЕМИЧЕСКАЯ СЕТЬ ПОЛИГОНОВ ДЛЯ ИСПЫТАНИЯ ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТА В СЛОЖНЫХ 
КЛИМАТИЧЕСКИХ И ЛАНДШАФТНЫХ УСЛОВИЯХ

Поддержка лимнологических исследований (в рамках экспедиции ЭлектроКола – 2024 )
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ОПЫТНЫЕ ОБРАЗЦЫ ЭЛЕКТРИЧЕСКОГО ТРАНСПОРТА 
ДЛЯ МАС СНЕЖИНКА

Одно и двух колейные 

экспериментальные модели 

электрического транспорта

для движения по снежной 

поверхности

Многомоторные колесные и 

колесно-гусеничные

опытные транспортные 

платформы с 

электрическим приводом
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ОПЫТНЫЕ ОБРАЗЦЫ ЭЛЕКТРИЧЕСКОГО ТРАНСПОРТА 
ДЛЯ МАС СНЕЖИНКА

Одно и двух колейные 

экспериментальные модели 

электрического транспорта

для движения по снежной 

поверхности

Многомоторные колесные и 

колесно-гусеничные

опытные транспортные 

платформы с 

электрическим приводом

34

СТЕНД ДЛЯ ИССЛЕДОВАНИЯ БЛОКОВ УПРАВЛЕНИЯ МОДУЛЬНЫМИ 

МНОГОМОТОРНЫМИ ЭЛЕКТРИЧЕСКИМИ ПЛАТФОРМАМИ



Разработка опытных систем управления
транспортными средствами
с электрическим приводом

различной степени автоматизации

Разработка, апробация и внедрение 
интеллектуальных технологий управления 

силовыми установками транспортных средств с 
электрическим приводом и сценариев применения 

1

2

3

СЕТЕВОЕ СОТРУДНИЧЕСТВО

Разработка опытных образцов внедорожного 
транспорта с электрическим приводом

35
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МЕЖВЕДОМСТВЕННЫЕ ОПЫТНО-ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЕ УЧЕНИЯ БЕЗОПАСНАЯ АРКТИКА - 2023

Апробация:

1. сценариев десантирования электрических снегоходов для 

решения задач функционирования аэромобильных групп Центра 

Лидер МЧС России в реальных арктических условиях

2. сценариев базирования и функционирования подобной 

техники на базе тяжелой внедорожной техники  (на примере 

вездехода РУСАК) по маршруту экспедиции:

г. Нарьян-Мар – вахтовый поселок Варандей – п. Каратайка – п. Амдерма – п. Уст-Кара –

компрессорная станция Ярынская (побережье Байдарацкой губы) – г. Лабытнанги – г. Салехард. 

Протяженность маршрута порядка 1600 км.

37



МЕЖВЕДОМСТВЕННЫЕ ОПЫТНО-ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЕ УЧЕНИЯ БЕЗОПАСНАЯ АРКТИКА - 2023

Апробация сценариев десантирования электрических снегоходов для решения задач 

функционирования аэромобильных групп Центра Лидер МЧС России в реальных арктических 

условиях:

1. Десантирование опытных образцов одноколейной компоновки в специальной трансформируемой 

платформе

2. Работа опытного образца двухколейной компоновки в качестве транспортного средства 

поддержки на площадке десантирования
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МЕЖВЕДОМСТВЕННЫЕ ОПЫТНО-ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЕ УЧЕНИЯ БЕЗОПАСНАЯ АРКТИКА - 2023

Апробация сценариев базирования и функционирования подобной техники на базе тяжелой 

внедорожной техники  (на примере вездехода РУСАК):

1. Транспортировка в сложных климатических и дорожных условиях на внешней подвеске тяжелой 

внедорожной техники без применения специальных платформ (прицепов)

2. Работа на ближних и средних дистанциях (до 20 км радиус) при размещении средств хранения и 

заряда батарейных блоков в салоне тяжелой внедорожной техники

39



Гетерогенная группа транспортных средств с 

электрическим приводом в сложных климатических и 

ландшафтных условиях

АКАДЕМИЧЕСКАЯ СЕТЬ ПОЛИГОНОВ ДЛЯ ИСПЫТАНИЯ ЭЛЕКТРОТРАНСПОРТА В СЛОЖНЫХ 
КЛИМАТИЧЕСКИХ И ЛАНДШАФТНЫХ УСЛОВИЯХ
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ПОЛИГОН ДЛЯ ПОЛИГОНА



«ПРИЧЕМ ЗДЕСЬ НАУКА!?» 



ПРИМЕР СБОРА ДАННЫХ ДЛЯ НАУЧНЫХ ИССЛЕДОВАНИЙ СОТРУДНИКОВ ИПУ РАН В 
РАМКАХ ЭКСПЕДИЦИОННОГО ВЫЕЗДА (ЭЛЕКТРО-АРХЫЗ 2024-ОСЕНЬ)



ПРИМЕР НАУЧНОГО ИССЛЕДОВАНИЯ, ЛАБОРАТОРИЯ 16, МОРОЗОВ Ю.В.

ОСОБЕННОСТИ ИСПОЛЬЗОВАНИЯ GNSS RTK И IMU НА ЭЛЕКТРИЧЕСКОМ СНЕГОХОДЕ 

ОДНОКОЛЕЙНОЙ КОМПОНОВКИ ПРИ ДВИЖЕНИИ 

ПО НЕ ЖЕСТКОЙ ПОВЕРХНОСТИ

Пример: алгоритм обработки данных от GNSS приемников, позволяющий 

минимизировать ложные фиксации и увеличить общий процент фиксаций 

СХЕМА СНЕГОЦИКЛА С ПРЕДВАРИТЕЛЬНЫМ РАСПОЛОЖЕНИЕМ 

GNSS ПРИЕМНИКОВ 
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ПРИМЕР НАУЧНОГО ИССЛЕДОВАНИЯ, ЛАБОРАТОРИЯ 16, МОРОЗОВ Ю.В.

ОСОБЕННОСТИ ИСПОЛЬЗОВАНИЯ GNSS RTK И IMU НА ЭЛЕКТРИЧЕСКОМ СНЕГОХОДЕ 

ДВУХКОЛЕЙНОЙ КОМПОНОВКИ ПРИ ДВИЖЕНИИ 

ПО НЕ ЖЕСТКОЙ ПОВЕРХНОСТИ

Траектория в режиме RTK,
cиний - float, фиолетовый - fixed

«плоскость»

высота

«Сеть» GNSS приемников 
с частотой записи 100Hz
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ПРИМЕР НАУЧНОГО ИССЛЕДОВАНИЯ, ЛАБОРАТОРИЯ 7, РЕЗКОВ И.Г.

ИДЕНТИФИКАЦИЯ ХАРАКТЕРИСТИК И РАЗРАБОТКА АЛГОРИТМОВ УПРАВЛЕНИЯ МНОГОМОТОРНЫМИ КОЛЕСНЫМИ 

И КОЛЕСНО-ГУСЕНИЧНЫМИ ТРАНСПОРТНЫМИ СРЕДСТВАМИ С ЭЛЕКТРИЧЕСКИМ ПРИВОДОМ

Идентификация модели ЭУР-колёса Расчётные формулы ПИД-регулятора

угла рулевой колонки

• Дистанционное управление каждым колесом и рулём

• Запись шаблона движения при управлении человеком

• Повторяемость записанного шаблона в автономном 

программном автоматическом режиме

• Внутренний контур автоматического управления углом 

рулевой колонки по линиям датчика момента на вале

• Режим дифференцированного управления  моторами 

по сигналу угла рулевой колонки
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ПРИМЕР НАУЧНОГО ИССЛЕДОВАНИЯ, ЛАБОРАТОРИЯ 7, РЕЗКОВ И.Г.

ИДЕНТИФИКАЦИЯ ХАРАКТЕРИСТИК И РАЗРАБОТКА АЛГОРИТМОВ УПРАВЛЕНИЯ МНОГОМОТОРНЫМИ КОЛЕСНЫМИ 

И КОЛЕСНО-ГУСЕНИЧНЫМИ ТРАНСПОРТНЫМИ СРЕДСТВАМИ С ЭЛЕКТРИЧЕСКИМ ПРИВОДОМ

Вездеход с независимым электроприводом каждого колеса 
«Гексамоторная платформа Полевой-6»

Идентификация угла поворота колёс по 

сигналам RPM
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ПРИМЕР НАУЧНОГО ИССЛЕДОВАНИЯ, ЛАБОРАТОРИЯ 16, МАКАРОВ М.И.

ИССЛЕДОВАНИЕ ХАРАКТЕРИСТИК ДВИЖЕНИЯ ПОДВИЖНОГО ОБЪЕКТА ДЛЯ РЕШЕНИЯ ЗАДАЧ 

АВТОНОМНОГО ДВИЖЕНИЯ ПО ПЕРЕСЕЧЕННОЙ МЕСТНОСТИ

Сглаженная траектория из сегментов по 7000 точекСбор данных на КГ ТC
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ПРИМЕР НАУЧНОГО ИССЛЕДОВАНИЯ, ЛАБОРАТОРИЯ 16, МОРОЗОВ Ю. В., МАКАРОВ М.И.

ИССЛЕДОВАНИЕ ХАРАКТЕРИСТИК ДВИЖЕНИЯ ПОДВИЖНОГО ОБЪЕКТА ДЛЯ РЕШЕНИЯ ЗАДАЧ 

АВТОНОМНОГО ДВИЖЕНИЯ ПО ПЕРЕСЕЧЕННОЙ МЕСТНОСТИ

⚫ Особенности датчиков:
Частота вычисления ориентации 100Гц (IMU), 
частота вычисления позиции и скорости около 70Гц
(GNSS приемник геодезического класса точности)

⚫ Тип фильтра:
Расширенный фильтр Калмана (позиция,скорость, 
кватернион, офсет для ускорения, офсет для угловой 
скорости)

⚫ Управление:
Геометрический
алгоритм следования
по заданной траектории.
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ПРИМЕР НАУЧНОГО ИССЛЕДОВАНИЯ, ЛАБОРАТОРИЯ 80, ТРЕФИЛОВ П.М.

ПРИМЕНЕНИЕ СНЕГОЦИКЛА ДЛЯ СБОРА ПАРАМЕТРОВ ОРИЕНТАЦИИ И НАВИГАЦИИ С 

РАЗЛИЧНЫХ ИСТОЧНИКОВ 

Сбор логов осуществлялся с помощью:

1)РТК

2)Система на смартфоне (ИНС/GNSS)

3)Система навигации на полетном контроллере в режимах:

3a.ИНС/GNSS, 

3b.сырые данные GNSS, 

3c. сырые данные ИНС, 

3d. определение высоты по барометру

При формировании информационной избыточности 

возникает проблема выбора достоверных 

источников информации.

Проведение серии натурных экспериментов позволяет:
1. Доказать адекватность разрабатываемых алгоритмов
2. Провести сравнительный анализ с другими источниками  



РЕГИСТРАЦИЯ ПОЛОЖЕНЯ ТЕЛА ЧЕЛОВЕКА НА ОДНОКОЛЕЙНЫХ ТРАНСПОРТНЫХ СРЕДСТВАХ С 

ПОМОЩЬЮ  СЕТИ IMU ДАТЧИКОВ

51

ПРИМЕР НАУЧНОГО ИССЛЕДОВАНИЯ, ЛАБОРАТОРИЯ 11, БАЗЕННКОВ Н.И., ПЫЖЬЯНОВ А.А.



ПРИМЕР НАУЧНОГО ИССЛЕДОВАНИЯ, ЛАБОРАТОРИЯ 11, БАЗЕННКОВ Н.И., ПЫЖЬЯНОВ А.А.

«КиберТрекер» – система регистрации и анализа движений и мышечной активности, совместно с кафедра 

нейротехнологий ИББМ ННГУ, Нижний Новгород и лабораторией “умной” одежды Центра НТИ 

“Бионическая инженерия в медицине” СамГМУ, Самара 52



ПРИМЕР СОВМЕСТНОЙ РАБОТЫ, НВО 73, КУЛАГИН К.А.

Цифровые двойники реальных объектов:  полигон и транспортные платформы

53



ПРИМЕР СОВМЕСТНОЙ РАБОТЫ, НВО 73, МИГАЧЕВ А.Н.

54



РАСШИРЕНИЕ ПАРТНЕРСТВА – СУДОСТРОИТЕЛЬНОЕ ПОДРАЗДЕЛЕНИЕ КОМПАНИИ ГЛАВСФЕРА

55

Разработка экспериментальных образцов плавательных средств с электрическим приводом



ПРИМЕР СОВМЕСТНОЙ РАБОТЫ, НВО 73, МИГАЧЕВ А.Н.

56



ПРИМЕР НАУЧНОГО ИССЛЕДОВАНИЯ, ЛАБОРАТОРИИ 16 И 17, МОРОЗОВ Ю.В., АБДУЛОВ  А.В., АБРАМЕНКО А.Н. 

«Самокорректирующаяся плавучая базовая станция GNSS»

Анализ возможности размещения базовой станции GNSS на водной поверхности

57

Траектория в режиме RTK, высота,

(cиний-float, фиолетовый-fixed)

Траектория в режиме RTK, плоское движение,

(cиний-float, фиолетовый-fixed)
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