
АДАПТИВНЫЕ СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ КОСМИЧЕСКИМИ АППАРАТАМИ 

 

  В основе создания этих систем лежит теория адаптивных систем с эталонной 

моделью и систем координатно-параметрического управления. В качестве космических 

объектов управления рассматриваются искусственные спутники Земли, большие 

космические конструкции, дискретно развивающиеся в космосе конструкции, свободно 

летающие космические манипуляционные роботы. 
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